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Serial : 8. Prijem signilu z viacerych druZic s pouZitim motora

Po mensej prestavke pokracujem s dalsim dielom nasho serialu. Dnes to
W bude cast zamerand na prijem signalu z viacerych druzic pomocou
= DiSEqC motora. Na zaciatku si treba ujasnit vyhody a nevyhody takéhoto
sposobu prijmu a potom sa rozhodnut, ¢i tento systéem nakoniec
2 pouzijeme.

Vyhoda je predovSetkym v tom, Ze mame moZnost prijmu z viacerych
druzic (podla prijimovych podmienok). Pri optimalnych podmienkach,
ked” ndm ni¢ nebrani vo vyhlade, je to od 45°zapadne do 60°vychodne.
b Dalsou vyhodou je aj niZsia vstupna cena v porovnani ku nakladom, ktoré
by sme museli vynalozit' pri rovnakom pocte sledovanych druzic a pri
pouziti DiISEqC zlucovaca.

Hlavnou nevyhodou je dlhSia doba pri prepinani kandlov medzi jednotlivymi druzicami. Hlavne ak
prepiname medzi druzicami, ktoré st d’alej od seba (20° a viac). Dolezitym faktom, ktory si treba pri kupe
motora overit’ je jeho kompatibilita s nasim satelitnym prijmacom a vébec s celym satelitnym systémom.
Dnesné prijimace su uz povicsinou kompatibilné so vSetkymi DiSEqC motormi. Vynimkou su snad’ len
prijimace znacky Nokia, ktoré su kompatibilné len s motormi SAT SCAN.

V dnesnej dobe motory od firmy STAB su povazované za Spicku medzi motormi a preto ich mézem len a
len doporucit. Tato firma ako prva prezentovala funkciu USUALS (tieZ oznacovanu aj ako DiSEqC 1,3).
USUALS je funkcia prijimaca pre jednoduchs$iu inStalaciu motora, kde sta¢i nastavenie nulového bodu
(vysvetlenie neskor) a zadanie zemepisnej dizky a zemepisnej Sirky do prijima¢a a uzivatel’ bez d’alsej
inStalacie v pohodli svojho kresla pozera na mnoZstvo programov z réznych druZic. Samozrejme tuto
funkciu musi podporovat aj satelitny prijimac¢, ktory pri USUALS riadi motor, zatial'¢o pri pouziti
klasického DiSEqC 1,2 st jednotlivé "polohy" ulozené v motore.

Pri nastavovani paraboly pre prijem s motorom platia rovnaké zdsady a pravidld ako pri prijme bez
motora. Su to: vyber vhodného miesta prijmu a kolmost’ drziaku. Pri kolmosti drziaku sa pozastavim.
Pri inych typoch prijmu zle nastavenie kolmosti vykompenzujeme vertikilnym nastavenim na kibe
paraboly. AvSak pri motore zI¢ nastavenie kolmosti spdsobi, Ze druzice na vychod a na zdpad od nulového
bodu nebudl prijimatelne s maximalnou Uroviiou kvality pripadne nebudu prijmané vobec (krajné
druzice). Chyba suvisiaca s nastavenim kolmosti sa so vzrastajicou vzdialenostou od nulového bodu
zvacsuje.

Ako som uz spomenul, je pri funkcii USUALS, ale aj pri pouziti DiSEqC 1,2, potrebné nastavit’ nulovy
bod a preto si toto nastavenie blizSie popiSeme. Nulovy bod by sme si mohli definovat’ ako bod, ktory je
od miesta prijmu presne na juhu. Teda nulovy bod je zavisli od zemepisnej Sirky miesta prijmu digitalneho
signdlu. Pre ndzornost’ uvediem zopar prikladov. Ak sa nachadzame v Banskej Bystrici so zemepisnou
Sirkou 19,1 vychodne, tak nulovym bodom bude ASTRA1l (19,1°vychodne), v Bratislave so
zemepisnou dizkou 17,1 vychodne bude nulovym bodom Eutelstat W2 (16°vychodne) s pooto¢enim
motora o 1,1° na vychod. Pre¢o? PretoZe na ,,presny" juh je na 17,1° vychodne a tam Ziadna druzica nie je
a najblizsia je na 16° vychodne! Spravne nastavenie nulového bodu je vel'mi dolezité pre zabezpecenie
dostato¢ného prijmu z okrajovych (hrani¢nych) druzic. Na nasledujuicom obrazku chcem ukézat princip a
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dolezitost’ nastavenia nulového bodu.

e budu

Z tohto obrazku je mozné lepSie pochopit’ spdsob otac¢ania motora. Treba uvedomit’, Ze jednotlivé druZice
st vzdialené od Zeme priblizne 36 000km. A ked’Ze tieto druzice majii rovnaku rychlost’ ako nasa planéta,
zdaju sa nam ako statické z pohl'adu zo Zeme a preto sa im hovori geostacionarne.

Pre nézornost’ este uvediem obrazok DiSEqC motora.

wTe

o a

Samotna montaz:

Pred samotnym uchytenim motora na drziak musime motor prednastavit’ do uhla cca 40-50°. Konkrétna
hodnota je zavisla od zemepisnej dizky prijmu. Napriklad pre Zilinu, ktorej suradnice st 18,8 zem.sirky a
49,2 zem.diZky, nastavime na stupnici 49,2 a pobdobne pre iné miesta. Ak neviete uréit’ svoju polohu tak
sa pozrite na stranku Heavens Above a tam si vyberiete krajinu a nasledne miesto (mesto).

Potom na kolmi konzolu uchytime motor a potom aj parabolu. Uchyt motora na drziak nedotahujeme "na
doraz", pretoze budeme este hl'adat’ nulovy bod otaCanim celého motora. Inak povedané uchyt paraboly
uchytime napevno na vyrez ozna¢ovany nula a hl'adanie nulového bodu prevedieme za pomoci celého
zariadenia. Vyhladanie spravnej druzice urobime podla principu popisaného v predchadzajucich
&lankoch. Ale pozor! Vertikalne hl'adanie resp. doladenie musime urobit’ posunom kibu paraboly a nie
motora, pretoze na motore musi byt nastaveny uhol v rozmedzi od 40-50°podla miesta prijmu. Ked’
najdeme nulovy bod s maximalnou kvalitou prijmu, pristupime k inStalacii motora do prijimaca za pomoci
DiSEqC 1,2 alebo DiSEqC 1,3 (USUALS). Ukladanie poloh druzic do paméte motora (pri DiSEqC 1,2)
vykondvame za pomoci prijimace (existuju inStalacné odchylky sposobené roznymi typmi prijimacov).

Princip nastavenia celého systému je v tom, Ze po najdeni a ulozeni nulového bodu do prijimaca, hl'addme
krokovanim motora na zépad, resp na vychod dalSie druzice. Postupne takto prejdeme vsSetkymi
pozadovanymi druZicami a ulozime ich do pamite.
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Pokracovanie ...

Tomas Davidik
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